
Installatie en gebruikshandleiding scan en go voor beheerder 

Inhoud 
1. Componenten van het systeem .......................................................................... 2 

2. Aansluiten ........................................................................................................ 4 

3. Software opstarten ............................................................................................ 5 

4. Bij inlezen staat de verkeerde map in het scherm ............................................... 10 

5. Communicatie MDS staat verkeerd ................................................................... 12 

 

  



 

1. Componenten van het systeem 
Het systeem bestaat uit de volgende onderdelen: 

 

 

Mylabs decoder met adapter, stroomkabel, netwerkkabel en antenne (houten bordje 
met tekst).  Laat de gele en voedingskabel altijd aan de decoder en de antenne 
vastzitten  De aansluiting aan de decoder is gevoelig vandaar.  

 

 Mocht iemand ze los gehaald hebben, zo horen ze aangesloten te 
zitten  



 

Laptop met oplader.   Daarnaast een losse monitor met HDMI kabel.  (Staat niet op foto). 
De laptop heeft geen wachtwoord.  

 

 Barcode lezer.  

 

  



2. Aansluiten 
 

 

 
Stap 1: zet de laptop aan de oplader en 
zet deze aan. Hij start op zonder 
wachtwoord en het scherm hiernaast zal 
zichtbaar zijn (achtergrond kan variëren) 

 

 

Stap 2: sluit de monitor met de 
bijbehorende adapter aan op de stroom 
en met de HDMI kabel aan de laptop 

 
 

 

 
Stap 3: 
 
Sluit de barcode reader aan op een USB 
uitgang van de laptop. Hij zal dan piepen, 
de lampjes gaan branden en dan is hij 
klaar voor gebruik 

 

 

 

  



 

 
Stap 4:  sluit de voeding van de decoder 
aan op de stroom.  Sluit daarna de 
netwerk verbinding aan op de 
rechterkant van de laptop 

 

Nu is alles klaar voor gebruik  en kan de software gestart worden.   Het extra scherm 
staat standaard op dupliceren.  Dus op de tweede monitor zie je hetzelfde als op het 
laptopscherm.   

 

3. Software opstarten 

 

Klik op DTS dit is de scan en go software die zal openen.  



 

Het programma start op en je zult dit scherm zien,  Klik onder Prochip decoder op de 
knop “Verbinden”  

 

Als je dat gedaan hebt zal links onder het blokje groen worden, de decoder met de lus 
zijn nu aangesloten. 

Vervolgens klik je links boven op inlezen.  Het scherm hier onder opent zich dan 



 

Je ziet daar het DTS bestand staan dat ingelezen moet worden.  Op het voorbeeld staat 
het bestand van 04 januari 2026,  als het goed is vind jij hier het bestand van de wedstrijd 
dag.  Klik op openen en hij zal de intekenlijst inlezen. 

Staat er in de pop up een andere map dan “naar scan & go” ga dan kan je in hoofdstuk 4 
vinden hoe je dat aan moet passen.  Het is eenvoudig, je klikt op het dropdown pijltje in 
het kader, dan klappen de mappen open en je zoekt naar mijndrive (g:) daar naar 
tekenlijsten en dan naar “naar scan en go”  Dit staat uitgebreider beschreven in 
hoofdstuk 4  

Na het openen zie je onderstaand scherm 



 

Op 4 januari werden er maar vier marathons gereden.  De C1 reed niet. Normaal staan ze 
hier alle vier.  

De tijd is de verwachtte tijd van aanvang van de wedstrijd. Deze communiceren we 
NIET met de rijders omdat het een richttijd is en rijders dit nemen als vaste tijd met alle 
gevolgen van dien.  

Onder sluit zie je de tijd staan waarop de scan en go sluit  Dit is een harde tijd.  Direct 
daarna kan een rijder van die categorie niet meer via de scan en go inschrijven.  Dat kan 
dan alleen nog handmatig in MDS. 

Mocht je om wat voor reden ook de scan en go voor een marathon eerder willen sluiten 
dan klik je de marathon aan die je wilt sluiten en klikt op verwerken rechts boven. Let op 
dit kan maar één keer per marathon en opnieuw openen is dan niet meer mogelijk.  
Normaal gesproken gebruik je deze functie niet.  

Belangrijk: onder de tabel rechts zie je staan communicatie MDS dit is de map waarin 
de getekende lijsten worden opgeslagen.  Als deze niet goed staat dan kunnen de lijsten 
boven niet ingelezen worden.   

Het adres moet zijn G:\MijnDrive\Tekenlijsten\vanscan&go 

Als deze niet goed is kun je in hoofdstuk 5 zien hoe je dat aan past.  Eigenlijk eenvoudig, 
je klikt op de stipjes naast het adres en zorgt dat je g:\mijndrive\tekenlijsten\vanscan&go 
selecteert.  Dit staat wat uitgebreider beschreven in hoofdstuk 5 

Hier na ben je klaar om te beginnen en klik je op START dan verschijnt onderstaand 
scherm wat de rijders ook zien op de extra monitor.  



 

 

Zodra de rijders zijn/haar barcode voor de lezer houdt verschijnt zijn/haar naam in het 
beeld.  Vervolgens houdt hij/zij de transponder voor de lus (op het houten plankje) en het 
veld zal groen worden zodra de transponder gedetecteerd is.  

Paar kanttekeningen: 

• Als iemand de barcode niet mee heeft kan je links boven in het vakje het KNSB 
relatienummer in typen.  Dan zal de rijder ook op het scherm verschijnen en 
vervolgens kan de transponder gelezen worden en wordt het scherm groen.  

• Wordt de transponder niet gelezen is inschrijven via de scan en go niet mogelijk.  
Meestal is dan de batterij leeg.  Laat ze dan binnen een leen transponder halen 
daarna scannen ze opnieuw en lezen de transponder in.  Dan zit voor die 
wedstrijd de leentransponder aan de rijd(st) er gekoppeld 

• Melding “onbekende rijder” betekend dat de rijd(st)er niet bekend is in het 
systeem en niet via de scan en go in kan schrijven 

• BELANGRIJK de lus is sterk en ziet transponders snel  Dus zorg er voor dat na het 
scannen geen andere transponders in de buurt van de lus zijn (>2m) dan die van 
de rijd(st)er die gescand heeft.  Anders koppelt hij de verkeerde transponder.   Als 
het scherm groen is omdat de transponder herkend is,  zorg dan altijd dat er een 
nieuw barcode gelezen/of het scherm weer grijs is VOORDAT de transponder bij 
de lus komt. Anders koppelt hij de transponder aan de vorige rijder.   Dus houdt 
volgorde strikt aan : Scannen – transponder lezen en zorg dat alle mensen met 
andere transponders uit de buurt blijven.  

Om het intekenscherm te sluiten klik je op ESC  



4. Bij inlezen staat de verkeerde map in het scherm  
Je ziet dan de inleeslijst niet.  Je kan dan als boven beschreven via het vinkje zorgen dat 
je op mijndrive (g: ) komt en dan naar intekenlijsten dan naar scan en go.   

Anders volg je onderstaande stappen   

 

Onafhankelijk in welke map je staat klik je op MIJN PC links 

 

Klik dan op Google drive 

  



 

Klik op Mijn Drive 

 

Klik op Naar Scan & Go, dan zie je de juiste lijst verschijnen.  Klik op deze lijst en de juiste 
lijst is geopend.  Dan kan je weer verder gaan waar je was in hoofdstuk 3 

  



5. Communicatie MDS staat verkeerd  
Als het verkeerd staat zal er meestal c:\ knsb staan, maar er kan ook wat anders staan. 
Volg dan onderstaande stappen.  

 

Klik op de stippen, zie de pijl een pop up menu zal zich openen.  

 

Bovenstaand pop up zal zich openen, zoek naar Deze PC,  dat kan je doen met het 
schuifbalkje aan de rechter kant.   

Als je Deze PC gevonden hebt scroll je met het schuifbalkje verder naar beneden.  



 

Iets in gesprongen naar rechts zal je dan al vrij snel Google Drive (G:) vinden 

De regel daaronder zal “mijn drive” zijn 

Scroll dan langzaam naar beneden , weer iets ingesprongen zal je dan “tekenlijsten” zien 
staan 

Daaronder weer iets naar rechts gesprongen zie je “naar scan en go” en “van scan &go” 
staan. Zie je dat niet staan dan klik je op tekenlijsten en zullen ze verschijnen  Nu klik je 
op VAN scan &go en dan vervolgens op OK. 

Nu verschijnt het juiste pad in beeld en zal het juiste pad in het scherm staan.  

Nota bene:  de omschrijving van de map is vanscan&go  echter in het balkje van het pad 
zal het weergegeven worden als vanscan@go.  Dat is geen probleem  

 

Mocht je er niet uit kunnen komen mijn nummer is 06 204 203 07. Als het enigszins kan 
neem ik op en kan ik je helpen  


